
 

Voerboot prisma 2,4GHz 30 stekken GPS fishfinder autopilot

Locatie Zuid-Holland, Zoetermeer
https://www.advertentiex.nl/x-1206969-z

  Laatste versie Prisma voerboot 2,4GHz in bijna nieuwstaat met extra 2 originele accu's, originele tas en
gebruikershandleiding en solar tasje voor de zender met gebruikershandleiding.
Oude versie was 433mHz en storingsgevoelig, deze 2,4 GHz is super betrouwbaar en reageert direct.
Oude versie 9 stekken opslaan deze 30!!! Vaart volledig automatisch op 1 meter nauwkeurig.

Ideaal om s'nachts de lijnen uit te varen of bij te voeren.

Bieden vanaf 1000 euro

Verzenden kan maar op kosten en risico van koper. Ik verpak alles dan wel zeer stevig.

Laadboot met de mogelijkheid om twee assemblages te exporteren en voer in twee tanks op meren en
rivieren met handmatige of automatische bediening.
De laadboot met sonar en GPS is geschikt voor karpervissers, maar ook voor jagers van roofdieren,
zowel op levende als dode vissen.
De boot kan volautomatisch varen volgens GPS en kan tot 30 standen bij je visplekken opslaan.
Het kan de vaarafstand berekenen en de tijd die nodig is om het aas te verwijderen. Met behulp van
sonar kunt u vaarroutes en visgronden verkennen, u kunt alles bekijken op het scherm van de
afstandsbediening.
De Prisma laadboot is voorzien van LED verlichting, een batterij bijna leeg alarm en een zwak
afstandsbediening alarm.
Tijdens normaal gebruik is de boot onbreekbaar, waterdicht, met bescherming van de aandrijving tegen
verstrikking in planten.
Het pakket bevat:
Prisma 6 laadbootcontrole naar de laadbootopladersantenne op de laadboot2 accu's met een totale
capaciteit van 11Ahhandleiding
Boot laden met gps en sonar Prisma 6 - belangrijkste voordelen
zeer stille en onopvallende motoren schrikken de vissen niet afgeïntegreerde 200kHz antenne in de
controllereenvoudigere installatiede boot is af fabriek gekoppeld, gekalibreerd en klaar voor snel
gebruikautomatisch opslaan en weergeven van GPS-positie van de eerste positie na
scherpstellenweergave van de huidige GPS-positie van de boot tijdens het varentot 30 posities voor het
markeren van visplaatsen - weergave van de positie van individuele puntenin geval van signaalverlies
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keert de boot terug naar de positie gemarkeerd als HOME
In vergelijking met het vorige PRISMA5-model heeft de PRISMA 6:
om 30 GPS-posities op te slaande afstandsbediening heeft een ingebouwde antenneheeft geen
luchtdrukmetingveel stillere motoren - minder enge vissen
Boot laden met gps en sonar Prisma 6 - parameters:
200kHz volledig digitale duplex afstandsbedieningBesturing: Handmatig met de joystick - Joystick of
automatisch - stuurautomaatTwee aparte trechters met een capaciteit van 3 kg voor het toevoeren en
twee scharnieren voor het balanceren van assemblagesVerlichting voor afstandsbedieninglaag voltage
en zwak signaal alarm signalDe aandrijfkap werkt tegen verstrikking in planten, de boot is waterdicht,
onbreekbaar onder normale omstandighedenAfstandsbediening met LCD-display om de benodigde
gegevens weer te geven, zoals. staat van tanks en ophangscharnieren, capaciteit van bootaccu's en
afstandsbediening, signaalsterkte - bij gebruik van sonar en GPS-navigator weergave van vaarrichting,
afstand, vaartijd, diepte en watertemperatuur, tekenen van waterkolom en vis door sonarBereik minimaal
500 meter, maximaal ongeveer 750 meterGSP kan 30 verschillende vispunten opslaan en kan de boot
onafhankelijk naar individuele punten leidenHet berekent de afstand van de directe reis en de huidige
vaartijdMet de sonar kunt u tijdens de reis de situatie onder het oppervlak in de gaten houden en
visgronden volgen.Aangedreven door twee 12V / 5Ah-batterijenAfmetingen boot: 63,5x43,5x24cm,
gewicht 8,7kg
Boot laden met gps en sonar Prisma 6 - beknopte handleiding:
Monteer de antenne op de bootPlaats de batterijen in de bootZet eerst de afstandsbediening aan en dan
de boot Bedieningsprocedure:
Na het inschakelen van de afstandsbediening verschijnt op het display "AUTO - Check if NEED?"
Gebruik de "MENU"-knop om naar de "NO"-positie te schakelen en bevestig met de "ON / OFF"-knop, op
het display verschijnt "KALIBRATIE NODIG". "MENU"-knop en schakel naar de "NEE"-positie, bevestig
vervolgens met de "AAN / UIT"-knop, na deze handelingen is uw afstandsbediening klaar voor snel
gebruik.

- Op het display kunnen we verschillende noodzakelijke indicatoren zien, zoals het signaal tussen de boot
en de afstandsbediening in de linkerbovenhoek. In het midden bovenaan het display staat de
batterijstatus in de boot en in de rechterbovenhoek staat de batterijstatusindicator in de
afstandsbediening.

Op het display zien we ook in de linker benedenhoek onze GPS-coördinaten, die automatisch worden
opgeslagen in positie 1.

In de rechter benedenhoek zien we een pijl die ons de richting van de boot tijdens het varen en zijn
positie aangeeft.
In het booticoon kunnen we duidelijk controleren of alle handelingen die we met de afstandsbediening
uitvoeren ook op de boot worden uitgevoerd.
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Op het grote hoofdscherm is het natuurlijk mogelijk om de hele waterkolom te zien, van de grootte van de
diepte, de watertemperatuur, de resolutie van vissen en obstakels die zich onder het wateroppervlak
bevinden.

- We kunnen de boot eenvoudig handmatig met de joystick als volgt besturen:
1) De joystick gaat naar voren (van elkaar af) en onze boot gaat vooruit
2) We zetten de joystick naar links De boot gaat naar de links
3) De joystick gaat naar rechts, de boot draait naar rechts
4) We wijzen de joystick naar elkaar, de boot begint ons achteruit te rijden.
Natuurlijk kunnen we ook alles controleren op het display van de afstandsbediening.

- Op de controller hebben we een knop met een haaksymbool, het is een knop waarmee we de
mogelijkheid hebben om onze installaties uit te zetten. Na de eerste keer drukken, wordt de eerste
assemblage aan de linkerkant van de boot uitgeschakeld en nog een korte druk om de tweede
assemblage aan de rechterkant uit te schakelen.

- Onder deze knop is er nog een met een pictogram in de tray voor het voeren. In principe geldt precies
hetzelfde als bij de vorige knop, de eerste korte druk laat de eerste linker lade los en dan nog een korte
druk de tweede, rechter lade.

We kunnen ook het aantal satellieten op het display zien, hoe meer satellieten er op het display worden
weergegeven, hoe nauwkeuriger het de positie van de GPS-coördinaten van onze boot zal weergeven.

Bij het exporteren kunnen we natuurlijk eenvoudig elk van de coördinaten opslaan en vervolgens met de
GPS-knop exact terugkeren naar de voederplaats.
Door geleidelijk op de GPS-knop te drukken, komen we van 1-9 op de plaats waar we onze nieuwe
bootcoördinaten willen opslaan. Druk op de SET-knop en houd deze ingedrukt totdat het opgegeven
nummer is gewist. De nieuwe coördinaten worden op deze manier opgeslagen.

Als we de coördinaten op deze manier hebben opgeslagen. We vervoeren de boot eenvoudig naar de
aangewezen plaats door de reeds opgeslagen coördinaten te selecteren met de GPS-knop en op de GO-
knop te drukken, de boot selecteert zichzelf naar de gekozen plaats waar hij zal stoppen en we kunnen
onze bakken legen op de exact geselecteerde plaats.
Wanneer we de boot willen terugbrengen naar het basisstation, schakelen we de navigatie naar positie 1
met behulp van de GPS-knop en vervolgens door op GO te drukken, wordt de boot automatisch naar ons
toe genavigeerd naar positie.  
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